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 در رییتغ یهیپا بر دائم ی ربا آهن رونِ کسن موتور سرعت در آشوب یلغزش  مد نترلک ،یم یعظ محمد ،مجد  یجوهر  دیوح بخش، اضیف محمود -۹۱
 .)۱۳۹۰( مشهد ،)CFS2011( دهیچیپ یها ستمیس و تالکفر  آشوب، یمل نفرانسک ،موتور شار و ه یتغذ ولتاژ  انسکفر 

نگره  ک نی، سوّمیآموزش هاینمونه یبند  خوشه از استفاده با  یفاز  قواعد استخراج، مجد یجوهر  دیوح، یمومن درضایحم، جهان یخسرو  یموس -۹۲
 ).۱۳۸۸زد (ی، هوشمند یستمهایو س ی فاز  یستمها یس کمشتر 

 ،ندهیآ قدرت هایه کشب تیر یمد و نترلک یبرا  ید یجد ابزار ،یعامل  چند هایستمیس مجد،  یجوهر  دیوح ،محسن پارسا مقدم، ی وسفیق یشقا -۹۳
 .)۱۳۸۷(  آذرماه 12 تا 10تهران   ،)PSC( برق ین المللیب نفرانسکن یست و سومیب

 نی، چهاردهمتنها-نقاد ی فاز  یتیتم آموزش تقویدر الگور  یورودت یم توابع عضویتنظ ید برا یروش جد یکارائه ، مجد ید جوهر یوح، یدرهم یول -۹۴
 ).۱۳۸۷، تهران (رانیا، رانیوتر ایامپکسالانه انجمن  یملّ نفرانس ک

انه صنعت  یسال یالمللنین کنفرانس بی، دوّمترمز ضد قفل ستمیس یبرا  یفاز  -یکنترل کننده مد لغزش یطراحمجد،  ید جوهر ی، وحیمحمّد فرج -۹۵
 ).۱۳۸۷خودرو، تهران ( یکترونکال

بازار با اطلاعات  یک در  یم ساز یتصم یان  برایو گراد ی فاز  یهاسه روشیو مقا یطرّاح، ییایبر کحامد مجد،  یجوهر  دی، وحنژادیمالکحوراء  -۹۶
 ).۱۳۸۷، تهران (هوشمند یستمهایو س  یفاز  یستمهایس  کنگره مشتر ک نی، دوّم با ناقص از رق

 دیتول یبرا ی بیکورنات تکرار شونده با راهبرد ترک  ی نقاط تعادل نش در باز  یدار یپا یبررس، ییایبر کحامد مجد،  یجوهر  دی، وحنژادیمالکحوراء  -۹۷
 ).۱۳۸۷، زنجان ( برق یمهندس ییکنفرانس دانشجو نیهمازدی،  بازار کیکنندگان در 

ع با  یه توز کن بار در شبیتخم ی برا PCAوس کاستفاده از روش معد، مج یجوهر  دیوح ،فامی ، محسن پارسا مقدم، محمودرضا حقّ یاقوتیر یعبدالام -۹۸
 ).۱۳۸۷لان (ی، گرانیا، برق یرو یع نیتوز  یهاهکشبنفرانس ک نیزدهمی، سمحدود  یهاداده

 ).۱۳۸۷تهران (ران، یبرق ا ینفرانس مهندسکن ی، شانزدهمT-S یفاز   یستمها یس یدارساز یبهبود روش پاد، مج یجوهر  دیوح ،پناه یجعفر رضو  -۹۹

نفرانس  کن ی، شانزدهمS-T یفاز   ی ستمهایس ی برا H∞ییاراکمقاوم با  ینترلگر بازخورد خروجک یک  یطراحد، مج یجوهر  دیوح ،پناه یجعفر رضو  -۱۰۰
 ).۱۳۸۷ران، تهران (یابرق  یمهندس

نفرانس  کن ی، شانزدهمFCCتم  یالگور  ی برا ییو ارائه اثبات همگرا   یهم دسته بند  یتمهایالگور   یبررسد، مج یجوهر  دیوح  ،ین قلیشهاب الد -۱۰۱
 ).۱۳۸۷ران، تهران (یبرق ا یمهندس

نفرانس  کن ی، شانزدهم یخط یسیماتر  یهایاوپارتو و نامس ینه ساز یبکمک به  یر خطیتگر غ یک روی یطراحد، مج یجوهر  دی وح ،یپورقل یمهد  -۱۰۲
 ).۱۳۸۷ران، تهران (یبرق ا یمهندس

، ریر مسیبا تأخ یوتر یامپک  ی هاهکنترل نرخ ارسال شبک یحالت برا-یدارساز ورودی ن پایقانون نو یکد، مج یجوهر  دیوح ،پورانیمعرف یعل -۱۰۳
 ).۱۳۸۷ران، تهران (ی برق ا ینفرانس مهندسکن یشانزدهم

،  یرخطّ یغ  یکنامیانتها به انتها با ده کنترل ازدحام شبک یحالت برا- یدارساز ورودیپا قانون  یک  یطراحد، مج یجوهر  دیوح ،ورپانیمعرف یعل -۱۰۴
 ).۱۳۸۶ش (کی، رانیا، رانیوتر ایامپکسالانه انجمن نفرانس ک نیزدهمیس

  نیاول، یخط یسیماتر  یها ینامساو ک مکبه ی اهباز   یفاز  یبا مدلساز  یرخطیغ یستمهایس ییشناساد، مج یجوهر  دیوح ،ییرزایم یمصطف -۱۰۵
 ). ۱۳۸۶، مشهد (هوشمند  یستمهایو س   یفاز  یستمهای س ک نگره مشتر ک
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  یستمهایس  کنگره مشتر ک نیاول، یخروج کدبیف  قیاز طر  ی فاز  یستمها ی س یمقاوم قطب برا یابیجاد، مج یجوهر  دیوح ،پناه یجعفر رضو  -۱۰۶
 ).۱۳۸۶، مشهد ( هوشمند ی ستمها یو س  یفاز 

  یفاز  یستمهایس ک نگره مشتر ک نیاول، ربات یمسأله ناوبر  یبرا ینترلگر فاز ک یطراح، ی احمدآباد یلین دیمجد، مج  یجوهر  دی، وح یمهدر  یول -۱۰۷
 ).۱۳۸۶، مشهد (هوشمند ی ستمهایو س

ن  یچهاردهم ،یرخطیتگر غیستم ترمز ضد قفل با استفاده از رؤی س یبرا یننده مد لغزشکنترل ک یطراحمجد،  ید جوهر ی، وحیمحمّد فرج -۱۰۸
 ).۱۳۸۵ران، اصفهان (یک ایمکان یمهندس یالمللنیکنفرانس ب

در آموزش   یو تصادف یقطع یهاطیات در محیاشفه و استفاده از تجربکن میبالانس ب، مجد ید جوهر یوح، یدرهم یولجو، فاطمه سعادت  -۱۰۹
 ).۱۳۸۴، تهران (رانیا، رانیوتر ایامپکانجمن  یالمللنیبنفرانس ک  نیازدهمی، یتیتقو

  یستمهاینفرانس سک نی، هفتمروباتکستم آ ی س یک ی برای  نه فاز یبه کمحرّ م کنترلگر ک یطراح، مجد ید جوهر یوح، یبهنام تقدس  یمجتب -۱۱۰
 ).۱۳۸۴، تهران (رانیا، هوشمند

  یاجائه یتونلها یلطو  هیتهو یبرا  یهوشمندفاز  نترلک ستمیس یک ارائه و  هاندهیآلا  و هوا تکحر  یمدلساز ، مجد ید جوهر یوح، یسجود یمهد  -۱۱۱
 ). ۱۳۸۴، تهران (رانیا، هوشمند یستمها ینفرانس سک نی، هفتمدوطرفه

، هوشمند ی ستمهاینفرانس سک نی، هفتمیبا استفاده از منطق فاز  یاجائه یتونلها یک تراف ینیبشیپ، مجد ید جوهر یوح، یسجود یمهد  -۱۱۲
 ).۱۳۸۴، تهران (رانیا

زد  ی، رانیا، رانیا یاضینفرانس ر کن یوششمیس، Qات در آموزش یاشفه و استفاده از تجربکن میتعادل ب، مجد ید جوهر یوح، یدرهم یول -۱۱۳
)۱۳۸۴.( 

، رانیا، رانیوتر ایامپکسالانه انجمن نفرانس ک نی، دهمیخبرگ یارهایاز مع ی ر یگبا بهره  یفاز  Qبهبود آموزش ، مجد ید جوهر یوح، یدرهم یول -۱۱۴
 ).۱۳۸۳تهران (

نفرانس  ک نی، ششمیتیبا استفاده ازآموزش تقو ینترلگر عصبکیکیهام وزنی تنظ ین براینو یروش، مجد ید جوهر یوح، یدرهم یول -۱۱۵
 ).۱۳۸۳(  رمانک، رانیا، هوشمند یستمهایس

نفرانس  ک نی، ششمستم ترمز ضدلغزشی س یبرا یقیتطبینترلگر بلادرنگ فاز ک  یک یطراح، مجد ید جوهر یوح، یبهنام تقدس  یمجتب -۱۱۶
 ).۱۳۸۳(  رمانک، انر یا، هوشمند یستمهایس

ران،  یا یفاز   یستمهاینفرانس سکن یپنجم ،یجادّه ا یه تونلهایستم تهوی س یبرا ینترلگرفاز ک یکطرح  ، مجد ید جوهر ی، وحیسجود یمهد  -۱۱۷
 .)۱۳۸۳( تهران

  یستمهایانس سنفر کن یپنجم ،ین فاز یبشیستم ترمز ضد قفل پیس  یزمان واقع یساز ه یوشب یطراح ،مجد ید جوهر ی، وحیبهنام تقدس  یمجتب -۱۱۸
 .)۱۳۸۳(  ران، تهرانیا یفاز 

نفرانس کن یپنجم ،نزکیجن-س کبا   یزمان ینرخ تورّم با استفاده از سر  ینیبش یپ ،مجد  ید جوهر یوح ،یمند کمحمّد تر  ،یشهر  ید شقاقیوح -۱۱۹
 .)۱۳۸۳( ران، تهرانیا  یفاز  یستمهایس

ش  ین همای، دوّمیانرژ  یجوئصرفه  ینوان راهکار مؤثرّ براه مطبوع به عیستم تهویک سیون یاتوماس، یمجد، محمّد قدس ید جوهر یوح -۱۲۰
 ).۱۳۸۱سوخت در بخش ساختمان، تهران ( یساز نه یبه

ن کنفرانس  ی، دهمستم ترمز ضدّ قفلیس یم برا یتنظتال خود یجید ی ک کنترلگر فاز ی یطرّاحمنظر،  ی مجد، نصرت اله صفائ ید جوهر یوح -۱۲۱
 ). ۱۳۸۱ران، تهران (یک ایمکان یمهندس یالمللنیب

  یستمهای ش سین همای، اولاِلمن  یبا استفاده از شبکه عصب یآشوبگونه هواشناس یرهایمتغ ینیبشیپ، یمجد، مختار شاصادق ید جوهر یوح -۱۲۲
 ). ۱۳۸۰آشوب، تهران ( یکینامید

  ین المللینفرانس ب، کوستهیپ یکیدرولیستم ترمز ضدّ قفل با محرّک هی س یبرا یک کنترلگر فاز ی یطرّاح، یدرهم یمجد، ول ید جوهر یوح -۱۲۳
 ).۱۳۸۰ران (یک ایمکان یمهندس

 ).۱۳۷۹رجند (یران، بیا ینائ ین بیماش ین کنفرانی، اوّلیس فارسی ارقام دستنو یفاز   ی بازشناس،  ید محمّد حسن رضو یمجد، س ید جوهر یوح -۱۲۴
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کنفرانس  ، یس-ان-یس  ک دستگاه یدر  یشرو یسرعت پ یحرکت و الگو  یرهایمس  ینه ساز یبهمجد،  ید جوهر یزادگان، وحهومن حسن -۱۲۵
 ). ۱۳۷۹ران، تهران (یک ایمکان یمهندس  ین المللیب

، کنفرانس ی س-ناِ -یک دستگاه فرز سیپرداخت خشن در  ی مم برایماکز  یشرو ید نقشه سرعت پیتولمجد،  ید جوهر یزادگان، وحهومن حسن -۱۲۶
 ). ۱۳۷۹ران، تهران (یک ایمکان یمهندس  ین المللیب

ران، یک ایمکان یمهندس ین المللی، کنفرانس بق فعّل خودرویستم تعلیس  ی برا  یک کنترلگر فاز یو آموزش  یرّاحطمجد،  ید جوهر یبابک توانا، وح -۱۲۷
 ).۱۳۷۹تهران (

ک یمکان ین کنفرانس سالانه مهندسی، هفتمستم ترمز ضدّ قفلیس یبرا  یک کنترلگر قطع و وصل فاز ی یطرّاحمجد،  ید جوهر ی، وحیدرهم یول -۱۲۸
 ).۱۳۷۸(ن ران، زاهدایا

 س شدهیدروس تدر 

  ی هاسامانه  یتال، طرّاحیجیکنترل دکنترل مدرن،  نه،  ی، کنترل بهنترل هوشمندک،  یکنترل عصب،  و هوش مصنوعی  های عصبیشبکه،  یکنترل فاز 
 . وتریکمک کامپه کنترل ب

 نامهان یپا  یراهنمائ
 نون.کتا  ارشد و رساله دکترا ینامه کارشناسان یپا صدیک حدودو مشاوره   یراهنمائ ♦

  یان تحت سرپرستیر دانشجویاخ ی قاتیتحق یتهاین فعال یاهمّ عناو
  طراحی ربات نرم قابل بلع 

  هدفون برای حذف نویز یمصنوع یعصب یهاشبکه بر یمبتن  زینو فعال یقیتطب کنترلطراحی 

 متعدد  یآزاد درجات با یبازوها کنترل  یبرا مقاوم رداریتاخ یدوطرفه دور از  کارکرد تمیالگور  یساز ادهیپ و یطراح 

 ی قطع ریغ مدل با پادار ربات  یخروج بازخورد کنترل یبرا گام هوشمند خودکار اکتشاف تمیالگور  یساز ادهیپ و یطراح 
 ی کسر  مرتبه کارگزاره چند ی هاسامانه  مقطوع  زمان شیآرا کنترل 
 ی ضیتعو یهمبند   با چندکارگزاره یاتّفاق یرخطیغ یهاسامانه شیآرا کنترل 
 ی یه پا بر چهارپا ربات یبرا بیآس آورتاب حرکت یالگو ی هنیبه سازنده یساز  ادهیپ و یطراحCPG 

 نیدورب کی لهیوس به چهارپا ربات کی یبرا هوشمند یابی  نقشه و یابی مکان RGB-D . 
 محور پنج در حرکت یبرا یا پره چند -یکابل یبیترک ربات هوشمند گرب یتعق کی یساز  ادهیپ و یطراح . 
 ی ا پره چند-یکابل یبیترک ع یبد ربات یرو   بر مانع  از من یا فاصله حفظ با  امپدانس کنترل یساز  ادهیپ و یطراح 
 ی کسر  مرتبه یها ستمیس یبرا یینما تگریرو یطراح 
 یرخطیغ یکسر  مرتبه یهاستمیس یبرا یلغزش مد هیپا بر شکننده ریتگرغیرو کی یطراح 
 یکسر  مرتبه  یادفتص یهاسامانه  یبرا یلغزش سطح کنترلگر یطراح 
  نامتناسب یسر ک های ا با مرتبه یپو هاینه سامانه ینترل بهکه یگسترش نظر 

 یسر کحساب توان  هیبر پا نترلک یطراح 
 یفاز  گرنترلک یطراح T-S نامعلوم قواعد مقدم یرهایمتغ با گرمشاهده هیپا بر 

 هوشمند  هاییرانده شده با گوش یهارگزار کچند  کمتحر  یروباتسامانه  یک یطراح 

 هاچهارپره  یگروه ش یآرا یبرا یتکمشار  نیب شیپ نترلگرک یطراح 

 ی ضیتعو رداریتأخ یارتباط ساختار با ناهمگون یحسگر  شبکه در یعیتوز  نگریتخم یطراح 
 کمتحر  میسیب حسگر یهاهکشب یدوبعد  شیآرا نترلک 
 ایاز برخورد با موانع پو یر یجلوگش و ینترل آراک یچندعامل یطراح 
 افتهی گسترش یرخطیغ لغزش سطوح با یلغزشگر نترلک یطراح 

 ی ضیتعو یهاسامانه مقاوم نترلک 
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 چرخدار یتعادل یهاروبات ینترلگر برا ک یطراح 

 هدف  یت روبات به سو کحر  یبرا کاجسام متحر  یدار یاب دیرد یک یاده ساز یو پ یطراح 

 ی حسگر  هایب دادهیبدنه روبات چهارپا با ترک ی ن سمت و سو یبهبود تخم 
 روبات چهارپا یب برا یر آسینترلگر تحمل پذک یر و طراحیمس یباز طراح 

 چهارپا روبات بدنه تعادل حفظ یبرا یتکمشار  نترلک یطراح 

 دار روبات چهار پا یپا یگام بردار  ینه برا یبه یمرکز ک الگوسازی یطراح 

 ی ربات چهارپا تحت اثر اغتشاش خارج یکنترل واکنش 
 ناهموار  سطوح در چهارپا  وباتر   یبرا کشسان گرکنترل یطراح 

 چهارپا هایربات  نترل مقاومکو  نهیبه یتکحر  ریمس یابیرد 

 یمصنوع هایه سلول یبر پا یاملکهوشمند ت یایپو ینترلگرها ک یطراح  
 دار دوگانه یپا یستیز  یهاسامانه یبرا  یورود یطراح 

  یم ژنیتنظ هایهکنترل شبکو  یمدلساز 
 تیقطع عدم با یژن میظتن هایهکشب حالتِ  مقاوم نیتخم 
 ماران یب  ین برایش بیر پگنترلک یطراحHIV/AIDS ننده کممانعت  ی ر داروهایش تاثیبا هدف افزا 

 یخنث یر یتاخ یهاسامانه  مقاوم نترلگرک 
 ع گسسته همزمان یوقا یهاسامانه ب در یص عیتشخ یهاتمیالگور  یطراح 
 ربات یناوبر  یهوشمند برا ینترلگر عاملگراک یطراح 
 ی تیتقو ات در آموزشیو استفاده از تجرب  اوشکن یب دهنده هوشمند تعادل یطراح 
 یتکامل هاییه باز یبر اساس نظر  یکینامیبازار د یک یدارساز یپا 
 دوجانبه در بازاررات کمذا  یارگزار هوشمند براک یهاسامانه یطراح 
 دلخواه ینترلک هایو مشخصه هاسامانه  یفاز  یهم دسته بند  بر اساس گرکنترلار کخود  یطراح 
 ی بازه ا یفاز  یبا مدلساز  تیبا عدم قطع یرخطیغ یهاسامانه   نترلکو  ییشناسا 
 دارساز  یپا یطراحDPDC یفاز  یهاسامانه  یکینامید یخروج دخور باز  ارانهکمحافظهم ک T-S   
 نترلگرک یطراح DPDC ی فاز  یهاسامانه یمقاوم برا چند هدفه T-S ت یبا عدم قطع 
 ی ر قطعیر غیبا تأخدر نترنت یه اکدر شبدوگان -هیتم کنترل ازدحام اولیگور ال یدار یپا یبررس 
 ی خط ریغ یهاسامانه یبرا  دخور باز یساز  ی نترل چندمدله مقاوم با خطک یطراح 
 ب در ژنراتورهایص زودهنگام عیتشخ یچندمنظوره مقاوم برا یقیتگر تطبیرو یطراح 
 یر زمانیتأخ یع دارای وساس یمق یهاسامانه ینترلگر مقاوم براک یطرّاح 
 یچند وجهت یعدم قطع ی دارا یهاسامانه یبرا یخروج  بازخوردن مقاوم با یش بیکنترل پ 
 ی رخطیگر غتیاز رؤترمز ضد قفل با استفاده  سامانه یبرا یمد لغزش گرنترلک یطراح 
 چرخ و جادّه  کا کن اصطیتخم ینه مقاوم برایگر بهتیرؤ یطراح 
  ز یپذانعطاف ی بازوها یبرا کا کصطا یقیتطب  یعصب یجبرانساز 
 یرخطیغ یهاسامانه یستر کجعبه خا  یعصب یه مدلهایبازخورد بر پا یساز ی خط 

  هایپروژه 
ّ
 شده  جراءا یو صنعت ،ی، دانشگاهیمل

 ).۱۳۹۳(  ن، وزارت صنعت، معدن، تجارتیع نویطرح صنا، حامل  یچهارپا روبات ساختو  یطراح یقاتی طرح تحق یمجر  ♦

 ). ۱۳۸۸( وزارت صنعت، معدن، تجارت، رنگنواخت یک پاشش  ی برا گرروبات نوسان یک ین دانش فنیو ساخت و تدو یطراح یقاتی طرح تحق یمجر  ♦
 ).۱۳۸۵( ی، وزارت راه و ترابر کشور  ی آن برا یها و ارائه طرح اجرائکنترل هوشمند تونل یهاسامانه یبررس یقاتی طرح تحق یمجر  ♦

 .)۱۳۸۱( ت ساراولک شر ، کخار  یپروژه نفت تن ۳۲۰یلرهایچ هوشمندکنترل   نهساما اجراء و  یطرّاح سرپرست پروژه ♦
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 ). ۱۳۸۲شور (ک  ی علم ی، سازمان پژوهشهاترمز ضدّ قفل یشگاهیآزما ک سامانهیو ساخت  یطراح یقاتیتحق یطرح ملّ  یمجر  ♦

 ) ICSLABنترل هوشمند (ک یها شگاه سامانه ی آزما  یسرپرست
هوشمک  یهاسامانه  شگاهیآزما سال    ندنترل  آقا  ۱۳۸۵در  وحکد   ی توسط  جوهر یتر  تأس  ید  گردیمجد  است  یس  محاسباتکام  هکده  تحق  یانات   یقات یو 

نترل کو  نترل مقاوم،  ک،  کیرباتهوشمند،    یها،  عاملشینترل آراکنترل هوشمند،  کو    یی شناسا  هاینهیدر زم  شانیا  ی اتر کارشد و د   یارشناسکان  یدانشجو
 د:یی ر مراجعه نمایشگاه به صفحه وب ز ین آزما یشتر در ارتباط با ایسب اطلاعات بک یابر  آورد.یفراهم م را یرخطیغ

ICSLAB 
 
 

http://ece.modares.ac.ir/index.jsp?siteid=33&fkeyid=28799085K&siteid=33&pageid=4322&owner=4209
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